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R1..R8 = resistenza 10KOhm 1/4W

R9 = Resistenza 560 Ohm 1/4W V+ 12V
L1..L9 = miniferriti o pontifilo Clamper
L10 Induttanza tipo VK200 Importante: collegare all'alimentazione dei relé

C1 = Condensatore ceramico o poliestere 100nF

C2 = Condensatore elettrolitico 220uF
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IC1 = Integrato 74HC573 www.presepevirtuale.it
IC2 = Integrato ULN2803A LED1 = Diodo LED 3mm

X1 = Spina SUB-D 25 poli maschio  X2..X4 = connettori a vite da C.S. componibili
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